
 

ANPR-FL  
NAV車流車牌辨識系統進階版 

 

 

 

 

ANPR-FL是利凌完備的NAV車流車牌辨識系統進階版，專為正在移動的車輛所設計，可以完整地讀取車牌號碼。
ANPR車牌自動辨識技術能夠自動化數位讀取車牌號碼。利凌ANPR車牌辨識系統具備多重功能特色，譬如：「黑名
單」、「白名單」和「排除名單」……的設定，限定特定車輛通行的技術。NVR錄影機可兼容ANPR車牌辨識軟體，
以捕捉車牌號碼，並且將畫面傳送回中控室的NVR錄影機裡；立即過濾分析決定是否要讓此車輛通行進入。 

 

 
 

特色 : 
ANPR-FL 

• NAV百萬車牌辨識系統 

• 室外 1 路/每一路 4K @ 0.25 張 *看背景複雜程度略增減張數* 

• 室外 2 路/每一路 1080P @ 1.5 張 *看背景複雜程度略增減張數* 

• 室外 4 路/每一路 D1 @ 2 張 *看背景複雜程度略增減張數* 

• 偵測間隔視CPU速度而定 

• 總辨識次數無限制 

• 一路可以最多辨識到4台車的車牌號碼 

• 黑名單、白名單及排除名單可觸發多種警報輸出 

• 車牌字元大小及長度可自行調整 

• 車牌字元OSD即時影像及回放顯示 

• 回放畫面車牌快照 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

尺寸 : (單位 : mm) 

62 × 20 × 10 

62 
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規格表 : 
 

型號 ANPR-FL 

偵測速度 0.2 秒/張 (視背景複雜程度) 
偵測間隔 視CPU速度 
總辨識次數 無限制 
支援路數 (室內) 室內 1 路/每一路 4K @ 0.5  張  

室內 2 路/每一路 1080P @ 3 張  
室內 4 路/每一路 D1 @ 4 張  
*看背景複雜程度略增減張數* 

支援路數 (室外) 

室外 1 路/每一路 4K @ 0.25 張  
室外 2 路/每一路 1080P @ 1.5 張  
室外 4 路/每一路 D1 @ 2 張  
*看背景複雜程度略增減張數* 

支援解析度 4K: 3840 * 2160/ Full HD: 1920 * 1080/ HD: 1280 * 768/ D1: 720 * 480/ VGA: 640 * 384/ CIF 320 * 240   

多車道車牌辨識 一路可以最多辨識到4台車的車牌號碼 
車牌字元大小 長寬可設定 
車牌字數長度 可設定 
車牌偵測區 可設定 
白名單 白名單車牌辨識觸發I/O及車牌文字OSD錄影 
黑名單 黑名單車牌辨識觸發警報及車牌文字OSD錄影 

排除名單 可設定 
車牌字數 可設定 
授權碼 有, USB dongle 

維護期限   車牌辨識驅動程式,兩年内免費維護更新 

支援國家車牌 美國及加拿大車牌(含各洲資訊)、澳洲(含各洲資訊)、中國大陸(含各省資訊)、歐洲車牌(和各國資訊)、 
阿拉伯國家車牌、台灣及其他國家車牌。 備註:(各國家車牌價格不一) 

回放 車牌聰明搜尋 支援 
車牌快照擷取 PIP及OSD文字浮水印 

影像輸入 影像來源 IP攝影機或IP編碼器(類比攝影機) 

 
車牌辨識後
警報管理 

車牌辨識後警報輸出 車牌辨識後警報全畫面、PC音樂聲響警示、觸發IP攝影機數位輸出(DO)、email輸出、 PTZ預預設點輸出、
LILIN 網路I/O盒輸出、警報截圖 

警報/事件 各種警報事件、網路影像斷訊、停止錄影、排程錄影事件、登錄記錄、操作事件 
數位觸發 可透過IP攝影機數位DO輸出或LILIN 網路I/O盒 
警報錄影 警報前錄影：1–59 秒及警報後錄影： 1秒–59分 

資料庫 車輛資訊 車牌號碼、各州及省資訊記錄, 名單別 
備份 AVI轉檔及車牌OSD文字浮水印 

系統需求 
CPU效能最低需求 Intel® Core™ i3-7100 處理器 (建議Intel® Core™ i5-7500處理器或更高) 
內建顯示卡最低需求   Intel HD Graphics 530 或更高 

 外接顯示卡最低需求   NVIDIA GT750 2G (建議 NVIDIA GT 1030 2G 或更高) 
 RAM 記憶體最低需求   4GB DDR4 x 1 (建議4GB DDR4 x 2以上) 

HDD需求容量 至少30G空間 
備註 一支ANPR只支援一個國家地區 

 

 

變更設計及規格，恕不另行通知 
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