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第 1 章 概要 
Aida車牌辨識引擎  
利凌 ANPR AI 系列及 AI 物件辨識引擎，是採用最新深度學習 deep learning 技術，應用於車牌或物件辨識
上。深度學習辨識技術是讓電腦被學習(deep learning)如何進行辨識特定的事物，如車牌或物件辨識，此技
術專注在已學習物件特徵的描述上。換言之、深度學習技術是事先被教育學習影像上物件特徵，這技術相較
於傳統電腦影像視覺車牌辨識或物件辨識技術等，其辨識結果將更加準確及快速。 
 
Navigator Enterprise / Corporate 使用 Aida車牌辨識引擎 
Navigator Aida 車牌辨識（ANPR）支援黑名單及白名單門禁功能，用於閘門自動化或城市安防用。 黑名單
的目的是防止未經授權的車輛進入區域，因此系統顯示警報通知視窗，而白名單門可以允許門禁開
門。 LILIN Navigator ANPR 車牌辨識還可以設定排除名單以提高辨識率。 
 
此外，LILIN ANPR 車牌辨識系統還支援其他功能，包括辨識百分比過濾器，車牌角度校正，車牌字符長度
和字符大小，以提高辨識率。 
 
功能說明 
Aida ANPR高速車牌辨識引擎 
 
 最高可達 1080P at 48張/秒 (總辨識資源)。 
 最高 8個頻道同時車牌辨識。 
 單頻道最多可辨識 6個車牌。 
 支援黑名單，白名單和排除名單設定。 
 可設定車牌字符大小和車牌字符長度。 
 支援即時影像和錄影回放車牌辨識顯示。 
 支援車牌 JPEG快照。 
 支援利凌 IO Box輸出控制外部設備進行門控管理。 
 支援黑名單和白名單的資料庫同步。 
 辨識時速最高可達 200公里。 
 可搭配 HTTP SDK整合。 
 可搭配 LILIN Navigator影像管理軟體使用。 

 
第 2 章 AI 深度學習引擎使用前準備 
此手冊專注於 AI 深度學習引擎的辨識驗證及軟體授權方式，如攝影機操作上問題，請先參閱本公司 IP 攝影
機相關使用手冊。當 NVidia Cuda 驅動程式及本公司 AI 引擎安裝完成後，便可使用 AI 深度學習引擎軟體
AIEngine，此程式用於供使用者來應用或驗證辨識的結果。 
 
2.0.1注意 
由於識別率的限制，請勿在車速超過 10KM / h 或 6MPH 的情況下，使用車牌識別系統開啟閘門控制。會因
此造成車禍或事故發生。 
 
2.0.2 使用 NVidia驅動程式 
軟體需求(若使用 NVidia 顯示卡時) 
 
 請安裝NVidia Driver version 400 或更高。 
 請安裝NVidia Cuda 10.2或更高。 
 請安裝NVidia cuDNN 10.2或更高。 
 請安裝 DirectX 12 。 
 請安裝 Windows 10作業系統 version 1903或更高。 

 
硬體需求 
 
 Intel®  i7或更高。 
 Intel® UHD Graphics 630或更高 。 
 Intel® Movidius™ NCS2 。 
 System RAM 16G (建議使用) 。 

 

https://www.nvidia.com/Download/index.aspx?lang=en-us
https://www.nvidia.com/Download/index.aspx?lang=en-us
https://developer.nvidia.com/cuda-92-download-archive?target_os=Windows&target_arch=x86_64
https://developer.nvidia.com/cuda-92-download-archive?target_os=Windows&target_arch=x86_64
https://developer.nvidia.com/cudnn
https://developer.nvidia.com/cudnn
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2.0.3 使用 Intel GPU驅動程式 
若使用 Intel內部 GPU，利凌 ANPR AI系列產品內建 OpenVINO™ 驅動程式。在安裝利凌 ANPR AI系列產
品後，在系統設定請開啟 OpenVINO GPU。 

 

 
2.0.4使用 Intel Movidius™  驅動程式 
若使用 Intel Movidius™，利凌 ANPR AI系列產品內建 OpenVINO™ 驅動程式。在安裝利凌 ANPR AI系列
產品後，在系統設定請開啟 OpenVINO VPU驅動程式。 
 
註：OpenVINO和 Nvidia引擎不能再同一系統上同時使用 
 
第 3 章 如何購買 AIDA 

       在安裝本公司 AIDA軟體後，請點選執行 AIEngine.exe 開啟應用程式。點選          按鈕開啟「About」
關於視窗。請將「System ID」系統編號郵寄給本公司業務同仁並購買軟體授權。取得授權碼後，請將授權
碼貼上至「Unlocking Key」欄位即可完成授權。 
您可購買的 AI深度學習辨識資料庫有： 
 

1. ANPR AI PK (單核心) 車牌辨識資料庫。 
2. ANPR AI FL (多核心) 車牌辨識資料庫。 
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3.1 如何獲得試用授權 
 
若需獲得試用授權金鑰，請至 https://www.ddnsipcam.com註冊新的帳號。 
 

 
 
註冊帳戶後，輸入您的電子郵件和密碼以及驗證碼，點選 Login Agent Cloud (購買 AI/門禁管理授權). 
 
選擇購買 AI引擎頁面 

 
 

然後選擇 30天免費試用 

 

 
  
 
 
 
 
 

https://www.ddnsipcam.com/
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若要選擇交通管理方案的功能，勾選下方需要的功能之後，再選擇需要的頻道數量 

 

 
 

 

 

 

1. 輸入 AIDA 軟體系統 ID 

 

2. 輸入用途 

 

 

3. 若要申請 LPR 功能，請勾選 ANPR 

 

4. 若選擇 ANPR，請選擇所在城市 

 

 

5. 選擇需要的頻道數量 
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點選 30天免費試用按鈕，您會接獲 email內有記載試用的帳號。 
 

 
 
返回 AIDA軟體，並點選軟體上方的〝？〞 
 

 
 
輸入試用序號後軟體會跳出訊息視窗要求重啟 AIDA軟體 
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重啟後返回確認啟用功能是否正確 
 

 

 
您亦可管理您所有的金鑰如下圖： 
 

 

 
3.2下列環境 AI深度學習引擎將無法辨識 
 
 雨天環境，當雨水遮蔽攝影機視線時，將導致無法辨識車牌及物體。  
 霧氣太濃，霧氣遮蔽攝影機視線時，將導致無法辨識車牌及物體。  
 因陽光反射所造成攝影機過度曝光時，將無法辨識車牌及物體。  
 攝影機被大型車輛或人員遮擋時，將無法辨識車牌及物體。   
 因強風所造成影像模糊時，將無法辨識車牌及物體。  

 
3.3 辨識物體及車牌辨識解析度需求 
交通物件應用中，被辨識物體如人車解析度要求需至少為 100 x 100 像素。車牌辨識車牌寬度必須至少為
100像素寬。 
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3.4誰適合使用 AI深度學習引擎  
下列使用者適合使用本公司開發的 AI 深度學習引擎： 
 
 停車場系統整合及軟體開發商。 
 智慧建築軟體開發商。 
 車牌辨識軟體發展商。 
 影像管理軟體開發商。 
 LILIN Navigator AI 車牌辨識自動化應用安裝商。 

 
3.5 AI深度學習辨識引擎系統架構 
AI深度學習辨識引擎包含了 GYNet.exe (AI引擎辨識程式) 及辨識範例程式 (AIEngine.exe)。GYNet引擎是
安裝在 “C:\Program Files\AIEngine” 目錄，並透過 8592埠與其他 VMS影像軟體通信。 
 

 
 

3.6 交通行為偵測系統架構圖 
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第 4 章 使用 IP攝影機測試本公司 AI 深度學習引擎 
選擇 AIEngine的其中一門攝影機並點選攝影機按鍵 ，或於視窗中點擊右鍵出現選單時，點選 Live。即可
輸入 IP address位址、通信埠、使用者名稱及密碼、點選 Connect按鍵來連接攝影機影像。 
 

 
 
或是使用 RTSP串流提供給 AIDA分析 
首先必須確認該設備的 RTSP路徑可以在 VLC軟體上運作。 
舉例說明： 
NVR設備為 NVR5832，IP位址是 192.168.110.185。使用 IE瀏覽器登入 NVR，選則網路設定後點選
RTSP url 
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透過訊息可得知影像串流的 RTSP路徑設定方式 
 

 
 

開啟 VLC後，選擇媒體→開啟網路串流 
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在網址列輸入 NVR的 RTSP路徑，並輸入 NVR的使用者名稱和密碼，按下 OK 

 

   
 

 

 
就可以在 VLC軟體上取得 NVR的頻道影像 
註：不同的 RTSP url路徑可以取得不同解析度的影像 
 
確認在 VLC軟體上可以看到影像後，返回 AIDA軟體在視窗中點擊右鍵出現選單 
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1. 裝置種類: 選 IP Camera 
2. IP位置: 輸入設備的 RTSP路徑 rtsp://192.168.110.175:554/rtspstream?channel=0&stream=1 
3. HTTP 連接埠:  80 
4. 影像連接埠: 554 
5. 使用者名稱: 輸入設備的使用者名稱 
6. 密碼: 輸入設備的密碼 
7. 點選連線 

 
完成後就可以在 AIDA軟體上看到 NVR的指定頻道畫面 
 

 
 
4.1  AI深度學習車牌辨識技術優點 
傳統電腦影像視覺辨識技術需要影像處理技術有：車牌偵測、二元化、斜率偵測、邊緣偵測、字元偵測及辨
識。困難之處在於影像特徵的分析。影像視覺辨識技術在 2D 平面上，物件歸納太過鬆散故而無法收斂及辨
識。  
 
深度學習辨識技術(deep learning)則是讓電腦被告知如何進行辨識特定的事物，此技術專注在已學習明顯物
件特徵的描述性。換言之，深度學習技術是事先被教育專注於影像上物件的特徵，這技術相較於傳統電腦影
像視覺辨識技術的車牌辨識，比其結果將更加準確。 
 
4.2 建議的車牌辨識攝影機安裝方式 
攝影機安裝角度及攝影機影像品質，會影響辨識率，良好的安裝環境可提高車牌辨識率。 

 
 請加裝白光投射器，增加辨識效果。 
 請水平安裝攝影機，攝影機與支架安裝角度越大越好，勿小於 60 度。 
 攝影機照射車牌角度勿超過 30度。 

 

 
車牌角度 
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若因路面傾斜關係，車牌超過 15 度，將無法辨識，使用者可試著將攝影機旋轉與車牌相同角度來提高辨識
率。 
 

     
 
4.3  顯示狀態 & 短斜線 
對於一些國家，ANPR AI Engine能夠辨識美國和印度尼西亞等州、省別。請啟用 顯示狀態和國家/地區選項。
對於台灣版，您可以啟用 Display Dash顯示銘牌的 " - "。 
 

 

 

 
 

註: 更改設定後，請重新啟動 Aida Engine和 Navigator軟體。 
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4.4 登入 Aida 
提供 admin、operator、user 3個帳號讓使用者登入 Aida軟體。第一次登入時，請設定 Admin密碼。  登入
後可按  按鈕變更密碼。 

 

 

 
 

       
admin V V V V V V 

operator V V V V - - 

user V - - - - - 

 
4.5 Aida事件計數器 
Aida事件計數器可用於交通排隊偵測、人潮偵測、和未保持社交距離。 請參照下列說明設定事件計數器： 
 
按下  按鈕跳出事件計數器設定對話視窗。透過新增、刪除、編輯按鈕進行設定事件計數器。 
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為了辨識計數器用途請輸入相關聯的計數器名稱，使用者可以透過手動或啟動重設時間週期重設計數器的值。
而重設值為重設計數器後的起始值。以停車場應用為例，使用者可以啟動重設時間週期來設定每天幾點重設
計數器值。  
 

 
 

在顯示右方下拉選單內勾選計數器，在 Aida影像上即會顯示事件計數器資訊。每 1頻道最多可顯示 4個計
數器。 

 
 

4.6 Aida HTTP Post推播通知 
透過 HTTP Post 能夠整合其它系統或設備。如下圖範例： 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
按下  按鈕跳出 HTTP通知設定對話視窗.  裡面已有一些針對 LILIN 網路型錄放影機或攝影機的預設 HTTP 
CGI 指令。 透過新增、刪除、編輯按鈕進行設定 HTTP通知。 
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範例：控制網路攝影機上的繼電器接點，請參照下列設定說明： 
 
 協定種類：選擇目標設備的協定種類。 (預設值: HTTP) 
 方法：選擇目標設備的協定種類的接收方式。(預設值: GET) 
 事件名稱：指定事件名稱。 
 使用者名稱和密碼：輸入登入目標設備的使用者帳號及密碼。 
 主機 IP：目標設備的 IP。 
 主機連接埠：目標設備的連接埠。 
 URL： 圖內的 CGI 指令為觸發 LILIN網路攝影機上的繼電器接點。 
 Customized HTTP header 
 Post內容： 客制化 AI辨識結果的內容，包含計數值、物件框、車牌和其它。 
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4.7 在 AIDA軟體上測試 HTTP POST 
需要一個可以從 AIDA 軟體接收 HTTP POST 的服務 
在 IE 瀏覽器輸入網址 https://ptsv2.com/  
 

 
 

點選”New Random Toilet”開啟新的測試器 

 

 

 
在測試器內顯示 POST url，複製這個 POST url 到 AIDA 軟體上 
/t/dh86g-1610982624/post 
 

 

 

 

 

https://ptsv2.com/
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增加新的 HTTP 通知設定（舉例：TEST SEND TO PTSV2） 

 

 

 

 
 

1. 協定種類: 選擇 HTTP protocol 
2. 方法: 選擇 Post 方法 
3. 事件名稱: test send to PTSV2 
4. 主機 IP: ptsv2.com 
5. 使用者名稱: 空白 
6. 密碼: 空白 
7. 主機連接埠: 80  
8. URL: 貼上 PTSV2 的 URL / t/dh86g-1610982624/post 
9. Post 內容:  輸入句子或元數據字符串 
10. 按測試鍵 
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若設定成功，在 PTSV2 測試器將會看到新的事件 
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若要接收車牌，HTTP POST 設定方式如下 

 

 
 

在 PTSV2 上得到的結果如下 
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4.8 Aida輸出設定 
選擇要偵測的行為並按下輸出設定按鈕，即可指定行為偵測後的輸出為(1) HTTP通知和(2) 計數器輸出。 
 

 
 
第 5 章 Aida交通管理 
對於 Aida交通管理，請按照以下說明進行操作： 

 

 
5.0.1 Aida交通管理攝影機安裝 
交通管理攝影機安裝是個很重要的議題,為成本考量，單一電線桿上安裝攝影機，是較希望的安裝方式，為此，
請注意攝影機視野能覆蓋整個路口，並考量物件辨識的圖素須為 100x100。 
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5.0.2 紅外線投射器 
一般而言交通管理的攝影機會被安裝在路燈環境下，請洽本公司業務建議適合的低照攝影機，進行彩色模式
AI辨識，若攝影機的低照品質不佳，可加裝紅外線投射器，進行黑白辨識，但辨識率將有可能降低。 
 

 

 
5.1 Aida交通管理的設定 
點選”啟用交通偵測”以使用 AI 交通對象偵測。 對於交通行為，在交通行為中定義。 有四個偵測區域，可對
交通物件的行為進行分析。 請按照以下說明進行設定。 
 

 
 

註:  如果未使用交通行為分析，請取消“啟用交通行為分析” 選項，可解省 CPU或 VPU的使用。 
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5.1.1 交通管理偵測區域 
點選  按鈕以插入或刪除交通偵測區域。 添加偵測區域後，拖動區域的錨點以配合現場環境。最多有
四個交通區域，用於檢測交通物件的行為。 
 

 

 
5.1.2調整交通偵測區域 
請透過以下兩種方法來調整偵測區域： 
 
 將滑鼠指標放在任何偵測區域的角上，將出現一個 圖示。 滑鼠左鍵按著 並將區域的角拖動到所

需的偵測區域區域。 
 

 將滑鼠指標放在任何偵測區域的一側，將出現一個 圖示。 滑鼠左鍵按著 並將整個區域拖到所需
的偵測區域區域中。 

 
5.1.3交通行為分析 
可以將幾種交通行為設定為觸發警報通知，說明如下： 
 
 交通動線：車輛按照指定方向行駛。 
 行車左轉：車輛向左轉。 
 行車右轉：車輛右轉。 
 行車逆向偵測：車輛與指定方向相反。 
 行車違規左轉：車輛非法左轉。 
 行車違規右轉：車輛非法右轉。 
 行車違規迴轉：物件在偵測區域掉頭。 

 
在進行設定說明前，先說明偵測區域的設定方式，說明如下： 
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 左轉：具有相同追蹤 ID 的物件，越過第 1 警戒線和第 2 警戒線  
 右轉：具有相同追蹤 ID 的物件，跨越第 1 警戒線和第 4 警戒線  
 流量：具有相同追蹤 ID 的物件，跨越第 1 警戒線和第 3 警戒線  
 逆向：具有相同追蹤 ID 的物件，跨越第 3 警戒線和第 1 警戒線  

 
為偵測區域中的交通行為設定警報通知，請選擇「頻道」編號進行設定，然後在「過濾名稱」中鍵入對象名
稱。 將偵測區域添加到所需區域。 勾選“啟用方向”，將出現方向箭頭。 將標示置於箭頭的中間，將出現
一個 旋轉圖示。 滑鼠左鍵按著 旋轉圖示，然後將滑鼠拖動到所需方向。 選擇行為偵測。點選“應用”
保存設定。 
 
5.1.4設定闖紅燈偵測 
請加入一個偵測區，於偵測區域中設定車輛闖紅燈警報通知，並將該偵測區滑鼠拖曳至紅綠燈上，該偵測區
會偵測紅綠燈顏色，並請開啟紅燈偵測功能，紅燈時若車輛直行，左轉或/和右轉將觸發警報。 
 
請選擇「頻道」編號進行設定，然後在“過濾名稱”中鍵入對象名稱。 添加偵測區域並將該區域拖動到交通
號誌上。 調整區域面積以適合交通號誌燈。 勾選“為此區域啟用交通號誌燈”，然後選擇行為偵測。點選
“應用”保存設定。 
 

1. 偵測區#1 設定在紅綠燈上（紅燈）並啟用交通信號燈偵測 
2. 偵測區#2，並啟用元數據 
3. 偵測區#2 設定為偵測汽車，貨車，SUV 等 

 

 
 
註: 每一路僅能設定一個紅綠燈偵測區 

 
5.1.5禁止區域偵測 
為進入偵測區域的禁止物件設定警報通知，請選擇“通道”編號進行設定，然後在“過濾名稱”中鍵入禁止對象的
名稱。 將偵測區域添加到所需區域。 勾選“禁止區域偵測”。點選“應用”保存設定。當該物件進入禁區即觸發
警報。 
 
可應用於禁行機車禁區、大卡車進入市區等應用。 

 
1. 啟用違規停車 
2. 啟用元數據，汽車，卡車，SUV等需偵測的車輛 
3. 設定停留時間，來偵測違停時間 
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5.1.6排隊堵車偵測 
為進入偵測區域內所停留的車輛物件數設定警報通知。請選擇“頻道”編號進行設定，然後在“過濾名稱”中勾選
偵測對象名稱。 將偵測區域添加到所需區域。 勾選“排隊偵測”，然後在“計數”中鍵入車輛物件需觸發的數目。
點選“應用”保存設定。 
 

 
 
 啟用交通偵測：啟用 Aida交通辨識引擎。 停止其他 Aida引擎辨識可節省 GPU負載。 
 偵測區域：插入交通行為偵測區域。 
 啟用方向指示：如果需要行進方向，例如左轉，右轉和逆向的方向偵測，請啟用方向指示。 
 過濾名稱：勾選需偵測的交通物件名稱，對具有特定交通行為的對象進行過濾 
 計數器：交通行為事件的全區計數器。 
 停留時間：違停偵測的停留時間。 
 計數：排隊偵測所使用的交通物件數量。 
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5.2如何提高辨識率 
若 Aida認錯了物件。為了提高辨識率，使用者可以取消該物件的辨識。   
 

 
 

第一個解決方案： 
如上圖說明，「train」被誤辨識出，透過不辨識「train」物件來提高辨識率，請用文書編輯器將 C:\Program 
Files\AI Engine\data\ GYNet_Traffic_Label.names.將物件名稱從「train」修改為「n_train」，以取消對火
車物件的辨識，使用 Windows管理員權限編輯文件 GYNet_Traffic_Label.names的關鍵字。 

 
 

第二個解決方案：提高「信心度」，即時影像的辨識百分比和「信心度」進行比較。將「信心度」提高,可以
過濾掉辨識率較低的物件。 
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第 6 章 口罩偵測設定 
欲進行檢測區域的戴口罩行為偵測，請按照以下說明操作: 
 
1. 勾選“啟用人員偵測” 。 請選擇“頻道”編號進行設定，然後在“過濾名稱”中鍵入 “face, half_mask, mask”. 將
偵測區域添加到所需區域。勾選“口罩偵測”及(或)“未戴口罩偵測”。點選“套用” 並儲存設定。 
 

 
 

2. 請滑鼠單擊 圖示來設定 HTTP。然後點擊“啟用 HTTP 通知”。 滑鼠點擊“新增”或在“通知事件”中選擇一
個事件進行“編輯” 。然後在 URL 字段中輸入 /cmd=naveventmsg?cmxcgido=1&audiono=1&interval=0。點
擊“確認”保存該設定，這可以讓通信 LILIN Navigator主機來播放警示語音。 

 

 
 

註：Navigator HTTP meta output”是一個事件名稱，用以顯示如何設定 HTTP post推播的範例。使用者可以
自行建立事件及名稱。 
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3. 啟用 HTTP Post 通知推播配戴口罩偵測。 欲啟用請點選“口罩偵測” 。 按 “輸出設定” 然後勾選 “Navigator 
HTTP meta output” 。 按下“確認” 和 “套用” 以儲存該設定。 
 

 
 
6.1 社交距離 
Aida在偵測區域內會計算出人與人之間的社交距離。詳細設定請參照下列步驟： 
 

 
 

6.1.1 社交距離設定 
在人員偵測內勾選啟用人員偵測，加入一個偵測區並拖拉成長方型至欲偵測之區域。勾選將這個偵測區啟用
社交距離後，按  按鈕設定下列參數。最後再勾選社交距離偵測(AIDIS)。 
 
 單位： 偵測區長寛度之單位， meter(公尺) 或 feet(英尺)。 
 偵測區寬度： X座標，偵測區之寛度。 
 偵測區長度： Y座標，偵測區之長度。 
 顯示距離 <： 2人之間的距離如果小於設定值，則會顯示線條及社交距離。 
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在過濾名稱內選擇 person。(此部份要先在交通管理的過濾名稱內先選 person後才會在人員偵測內出現。)   
 

 
註：社交距離功能之支援 1個偵測區。  
 
偵測區必須設定為長方型區域。設定  社交距離計數， 例如：將社交距離計數設定為 5，則當有 5個人的
社交距離小於先前所設定之顯示距離時，透過輸出設定內的計數器設定，在  顯示內選擇對應的計數器，
則可顯示發生過違反社交距離的次數。 
 

 
 
6.2 Aida人潮密度偵測 
計算一個區域內人潮密度，請參照下列步驟設定： 
 

1. 建立一個偵測區域。 
2. 勾選人潮密度偵測(AIDIS)。 
3. 過濾名稱內選擇 person。(此部份要先在交通管理的過濾名稱內先選 person後才會在人員偵測

內出現)  
4. 設定人潮密度計數數量。 

 
使用者可以在輸出設定內設定 HTTP post或是事件計數器，一旦人潮密度偵測在區內測到人潮數大於等設定
值時，會做相關輸出。 
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第 7 章 LILIN ANPR Aida 引擎 與 LILIN Navigator 軟體 
在安裝之前請先準備好下列軟體與硬體工具： 
 

(1) 利凌 Navigator 軟體，版本為 2.0.0.194 或以上的版本，可到利凌官方網站下載最新的版本
www.meritlilin.com。 

(2) 利凌 Navigator軟體授權金鑰，「購買 LILIN NAV錄影主機則無需軟體授權金鑰」。 
(3) 利凌車牌辨識軟體 ANPR安裝包。 
(4) 利凌 Aida車牌辨識授權金鑰。 

 
若與本公司 Navigator 影像管理系統搭配使用，Navigator 影像管理系統在設定完車牌 AI 辨識系統後， 
Navigator 影像管理系統會自行開啟 GYNet.exe 並進行辨識。若無法辨識，開啟 AI 引擎後，確認
GYNet.exe是否開啟，並確認紅框處的 HTTP 8592通信埠。 
 

 
 
開啟 Navigator軟體  後選擇攝影機屬性 ，在攝影機屬性下選擇車牌辨識群組，在 AI Engine的 WEB
埠輸入 8592 
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7.1 安裝利凌 Navigator軟體與啟用授權 
請參照隨附利凌 Navigator 軟體使用手冊，並依序執行安裝步驟，安裝完成後請於即時監控畫面

右上角點選 “?” (幫助) 圖示，並再點選註冊圖示以便註冊啟用車牌辨識軟體授權。請提供您相關資訊包含：
電子郵件地址、系統編號與系統金鑰並將該資訊回傳給您的經銷商或業務人員，我們將會將功能啟動金鑰回

覆給您，以獲得完整功能。 
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7.2 設定車牌辨識功能 
 執行 Navigator主程式，點選 「攝影機設定」按鈕或滑鼠右鍵點選「屬性」，點選「車牌群組設定」

確認Web Port是否與 AI server HTTP通信埠相同設定。 
 

 
 
執行 Navigator主程式，  點選或滑鼠右鍵點選「屬性」，警報管理，並勾選車牌辨識偵測，點選選項可
做細部設定，套用車牌辨識時程至所有排程(預設為關閉)。  
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註：使用 Navigator影像管理軟體，無需另外開啟 AIEngine.exe，以節省 CPU效能。 
 
請點選攝影機設定鍵或是於該頻道上按下滑鼠右鍵，進入屬性頁面。您可以於警報管理頁面的「警報輸入管
理」，項目中找到「車牌辨識偵測」選項，請勾選該項目後，點選“選項”進入設定。 
 

 
 
7.2.1 辨識區域編輯 
辨識區域支援矩形調整，方便用戶自訂辨識的車道。 
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7.2.2 車牌排除區域 
某些場景在偵測的區域會有磁磚或草叢障礙物，可以透過排除區域減少車輛經過誤判。 
 

 
 
7.2.3 車牌字數範圍  
依據各國別車牌需求，您可以界定辨別車牌的字元長度最大值與最小值，能讓縮短車牌搜尋引擎時間。 
 

 
 
7.2.4 利凌 Navigator車牌辨識系統名單設定 
群組名單設定 
每一組車牌可設定某一群組，例如「白名單」、「黑名單」或「例外名單」等預設分組，當然您也可以新增
一群組，並指定其功能應用分組，並於車牌偵測後設定對應的輸出。 
 

 您可點選「車牌群組設定」進行車牌群組的設定，在輸入完車牌資料庫後，您可依據車
牌歸屬進行名單的分組，與該群組觸發警報等設定： 
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7.2.4.1 車牌名單匯入/匯出 
支援報表匯入/匯出功能，以 Excel CSV檔案格式顯示車牌和車籍資料。 
 

 
 
7.2.4.2 車牌群組名單觸發 

 您可以選擇車牌群組設定，進行後置不同的車牌偵測後輸出動作： 

 
 
7.2.4.3 所有車牌偵測觸發警報 
勾選所有車牌偵測觸發警報功能設定，所有辨識的車牌不論有無在名單內，都會觸發警報功能。 
 
7.2.4.4 白名單功能說明 
白名單功能設定主要提供車牌資料庫內的車牌被辨識後，可由該影像攝影機發送 DO 輸出觸發相關設備，如
柵欄控制器與相關警報設備。您也可以自訂編輯預設白名單功能用於其他警報功能。 
 
7.2.4.5黑白名單功能說明 
黑名單功能設定主要提供資料庫內的車牌當被辨識到後，可提供相關人員警報通知功能，預設中主要為啟動
音訊警報通知，當然您也可以自訂於其他警報功能。 
 
7.2.4.6 排除名單功能說明 
排除名單主要用於過濾非車牌文字，主要用於車牌辨識影像會參雜類似文字字型的背景環境上，若有類似相
關的需求，請建入該文字並過濾該文字。 
 
7.2.4.7 車牌辨識後群組輸出設定 
當車牌辨識功能辨識到您所設定的車牌群組，您可以設定該群組的對應輸出反應，如畫面單一顯示、觸發
DO輸出功能、啟動偵測前後錄影功能或進行輸出設定等。 
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7.2.5 車牌進階設定 
點選攝影機屬性設定 -> 警報設定 -> 車牌辨識設定 -> 進階，您就可以在下列對話視窗中開始進行設定： 
 

 
 
7.2.5.1 間隔時間內車牌需辨識次數(>0) 
車辨系統分析相同的車牌號碼重複幾次才認為成功辨識 (例如:廣告車或複雜背景，可以減少誤判機率)。 
 
7.2.5.2 辨識間隔時間(>20ms) 
行車速度因不同角度或轉彎造成誤判，可以提高設定值，系統判斷時間會越長。 
 
7.2.5.3 地區車牌篩選器 
支援台灣、越南地區(二輪摩托車或四輪特殊車種)。 
 
7.2.5.4 辨識張數 
用途在多頻道車辨偵測，可限制部份車輛少的頻道辨識張數，其將車牌辨資源集中提供給忙碌的頻道。 
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7.2.5.5 強制影像以灰階處理 
不勾選狀態則由正常影像由 RGB方式偵測。 
有勾選狀態則由黑或白 256灰階方式偵測，用途在處理器壓力過重時或偵測速度不良的改善。 
 
7.2.5.6 若張數不足也要秀出  
較複雜的場景以設定分析所需張數，但辨識效果可能不如預期，若勾選此設定，能夠在張數不足的情形下也
秀出。 
 
7.2.5.7 Aida Engine速度 
Aida Engine 倍速越高辨識速度越快，最高可達到 4x 速度 (辨識頻道數量會影響到 CPU 壓力，請斟酌調整)。 
 
7.2.5.8 車牌照片寬高解析度(Pixel) 
車牌截圖自訂像素大小(JPEG)，預設截圖目錄-> C:\Program Files\Merit LILIN\CMX38\Capture\ANPR 
 
註: 請變更除了「磁碟 C」以外的目錄來儲存截圖目錄，避免造成系統壞軌。 
 
7.2.5.9 車牌 OSD樣板文字 
車牌截圖需畫上的文句，下列圖示範例。 
 

 
 
7.2.5.10 相同車牌不偵測次數 
用於停車場長期停放的車輛辨識，在未超過設定上限數量，相同車牌將不再辨識。 
 
7.2.5.11 相同車牌辨識顯示間隔(秒) 
相同車牌辨識達到 N次時，設定間隔時間能夠減少觸發相同車牌的警報。 
 
7.2.5.12 相同車牌不顯示 OSD(秒) 
相同車牌辨識達到 N次時，設定間隔時間能夠減少畫面上的 POS顯示。 
 
7.2.5.13 相同車牌不存入資料庫(分) 
相同車牌辨識達到 N次時，設定間隔時間能夠減少重複車牌寫入資料庫。 
 
 
 
 
 
7.2.6 計時器 
支援 IP攝影機 DO觸發自動計時器時間，指定從現在開啟過了一定時間後啟動計時器 DO警報觸發。 
 
7.2.7 設成預設值 
設成預設值後，車牌進階設定將恢復預設值。 
 
 
 
7.3 Aida交通行為偵測設定 
針對 Aida交通行為偵測與 Navigator設定，請先在 Aida Aiengine內設定相關偵測區等，說明如下： 
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1. 啟動交通偵測選項 
2. 設定偵測區域 
3. 開啟方向性 
4. 開啟要偵測的行為偵測 
5. 點選過濾名稱來選擇要偵測的物件 

 
 
 
7.3.1 Navigator的交通行為偵測設定 
點選「攝影機屬性」，並點選「警報管理」，來設定 Aida 的行為偵測。 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
在「警報輸入管理」內點選「選項」，來設定 Aida的行為偵測。 
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在「警報輸入管理」內點選「選項」，來設定 Aida的行為偵測。 
 

 
 

設定 Aida主機請點選「Aida伺服器」選項，來設定 Navigator與 Aida的通信。Aida伺服器有兩個重要選項: 
 

1. 將影像送到 Aida伺服器進行辨識 
2. 從 Aida伺服器的影像取得辨識結果 

 
將影像送到 Aida伺服器進行辨識—Navigator送影片至 Aida伺服器辨識完後顯示 
從 Aida伺服器的影像取得辨識結果—Navigator接收 Aida伺服器辨識完後顯示，Aida伺服器主動接收 IP攝
影機的辨識資料。 
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完成上述設定後，Navigator可以接收到 Aida交通行為偵測和車牌識別結果，如下所示： 
 

 
 

Navigator控制中心管理軟體可透過 Aida引擎接收辨識結果並顯示行為和車牌識別。 
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第 8 章 車牌號碼回放 
請在 Navigator->Playback進入回放模式。 
 

 
 
 
請點選回放日期後，選擇“車牌辨識”模式，查詢時間段內需要回放的影像。 
 

 
 
第 9章 名單搜尋 
支援搜尋「白名單」、「黑名單」或「例外名單」等預設群組。並且支援回放影像功能「事件預播」或「事
件後播放」。 
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第 10 章 軟體開發 SDK 
請至本公司官網下載 HTTP AiEngine SDK，GYNet.exe是透過 8592 HTTP通信埠通信。基本上、他牌管理
軟體將一張車牌或物件 JPEG 圖檔傳送到 GYNet.exe，LILIN AI 引擎辨識後會回應 JSON 文字給他牌 VMS
管理軟體。 

 
 
10.1 SDK範例程式 
在 C:\Program Files\AI Engine目錄附有「example.html」範例程式  
 
 
首先必須執行 AIDA軟體，確認已註冊金鑰授權及功能啟用 
 
如果要測試 ANPR 並檢查圖片是否可以識別，必須申請使用正確的車牌辨識國家，申請車牌辨識金鑰請到
https://www.ddnsipcam.com/ 
 
輸入使用者名稱和密碼後選擇購買 AI/門禁管理授權 

 
 
輸入 AIDA軟體的系統 ID後，選擇車牌辨識國家及頻道數量完成註冊 

 

https://github.com/LILINOpenGitHub/LILIN-AI-Engine
https://www.ddnsipcam.com/
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收到系統發送金鑰信件之後，輸入金鑰號碼到授權碼 
 

  
 
在 C:\Program Files\AI Engine 路映下開啟 example.htm檔案 

 

 

 
 
點擊「選擇檔案」按鈕，可載入車牌或物件辨識照片。 
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按下「SUBMIT」按鈕即可辨識並回覆 JSON辨識結果 
 

 
 
查看車牌是否已被識別為正確的國家/地區 
  
或者複製並貼到 word文件中，您將看到 AIDA識別的所有信息，例如顏色，車牌坐標，對於系統整合商來
說這些是非常有用的訊息 
 
{"AiEngine":[{"id":0,"channel_id":17,"camera_name":"","res_height":1080,"res_width":1920,"confidence":99,
"engine_type":1,"label_name":"car","class_id":2,"obj_type":0,"obj_tracking_id":1,"obj_dwell_time":0,"color_i
d":9,"color":"White","behavior_id":0,"linked_plate":"2000XP","x":120,"y":0,"w":384,"h":337,"parent_idx":-
1},{"id":1,"channel_id":17,"camera_name":"","res_height":1080,"res_width":1920,"confidence":99,"engine_t
ype":256,"label_name":"L._Plate_TWN","class_id":0,"obj_type":0,"obj_tracking_id":1,"obj_dwell_time":0,"co
lor_id":9,"color":"White","behavior_id":0,"linked_plate":"","x":208,"y":141,"w":91,"h":53,"parent_idx":-
1,"properties":{"plate":"2000XP","country":"","area":"","area_id":0,"logo":""}},{"id":8,"channel_id":16,"camera
_name":"","res_height":0,"res_width":0,"confidence":100,"engine_type":16777216,"label_name":"counter 
count","class_id":0,"obj_type":7,"obj_tracking_id":0,"obj_dwell_time":0,"color_id":0,"color":"","behavior_id":0
,"linked_plate":"","x":0,"y":0,"w":0,"h":0,"parent_idx":-
1,"properties":{"counter_count":[0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0
,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0,0]}}],"Count":9} --boundary END 
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附錄: 建議的攝影機安裝方式 
 

辨識率低的車牌影像範例 缺點 改善建議 

 

 
1. 車牌照度不足 
2. 車牌畫面太小 
3. 鏡頭太過廣角 

  
1. 提高照度: 加裝紅外燈補光。 
2. 車牌角度過斜: 建議更改攝影

機安裝位置。 
3. 將鏡頭拉近。 

 

 

 
1. 畫面太過廣角 
2. 鏡頭直視燈光 

 

 
1. 提高照度: 加裝紅外燈補光

器。 
2. 將鏡頭拉近。 
 
 
 

 
 

 

 
1. 畫面太過廣角 
2. 鏡頭直視燈光 
3. 焦距不正確 

 
1. 將鏡頭拉近。 
2. 攝影機安裝距離太遠。 
3. 調整焦距。 
  

 

 

 
1. 快門太慢 

 
1.  調快夜間快門 

 

 

 
1. 攝影機過度曝光 

 
1.  車牌須在畫面中央 
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辨識率高的車牌影像範例 場域範例 

 

 
停車場範例 

 

單車道範例 

 

 
雙車道影像範例 

 

 
照度不足補白光範例 

 

 

 
雙車道街燈補光範例 

 

 
紅外線補光範例 
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Aida 辨識效能需求 
 
AI引擎  辨識 / 每路 / 每秒   Aida 辨識效能 / 路 

ANPR (單車道停車場用)  3 次車牌辨識 / 路 / 秒  1.0 Aida power  
ANPR (單車道高速辨識用)  6次車牌辨識 /路 / 秒 2.0 Aida power  
口罩偵測 6 FPS  1.0 Aida power  
安全帽辨識 6 FPS  1.0 Aida power  
交通相關物件辨識  4 FPS  2.0 Aida power  
Logo 車廠辨識 6 FPS  1.0 Aida power  

 

 
 
 
效能測試: AI 車牌辨識 Engine 使用 OpenVINO (對應機種 NAV2x00AI) 
Win 10 Enterprise SAC, Navigator軟體版本: 2.0.0.208, AI引擎版本: 1.0.4.60 

UHD630+ 
PMH-XM2280  解析度及頻寬 1080P30FPS3M 

 總路數 車牌數 每張 / 秒 / 路 車牌數 / 秒 / 路 總辨識/秒 RAM使用率 GPU使用率 CPU使用率 

  1 
1 6 6 6 2.5 21% 9% 

2 6 12 12 2.5 31% 10% 

NAV2200AI 
CPU/RAM: 

I7-8700/16G 
2 

1 6 6 9.2 3 34% 16% 

2 6 12 28 3 58% 20% 

NAV2400AI 
CPU/RAM: 

I7-8700/16G 
4 

1 5.3 5.3 21.2 3.3 53% 31% 

2 4.9 9.8 39.2 3.2 86% 36% 

NAV2600AI 
CPU/RAM: 

I9-9900K/16G 
6 

1 3.6 3.6 21.6 3.5 54% 25% 

2 3.2 6.4 38.4 3.4 87% 29% 

NAV2800AI 
CPU/RAM: 

I9-9900K/16G 
8 

1 2.7 2.7 21.6 3.9 56% 29% 

2 2.3 4.6 36.8 4 88% 30% 
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效能測試: AI車牌辨識 Engine 使用 NVidia (對應機種 NAV3x00AI) 
 
Win 10 Enterprise SAC, Navigator 軟體版本: 2.0.0.208, AI引擎版本: 1.0.4.60 
NVIDIA 1650  解析度及頻寬 1080P30FPS3M 

 總路數 # of Plates 每張 / 秒 / 路 車牌數 / 秒 / 路 總辨識/秒 RAM使用率 GPU使用率 CPU使用率 

  1 

1 6 6 6 3.2 19% 16% 

2 6 12 12 3.2 19% 15% 

4 6 24 24 3.2 22% 16% 

NAV3400AI 
CPU/RAM: 

I7-8700/16G 
4 

1 6 6 24 3.7 44% 57% 

2 6 12 48 3.7 47% 56% 

4 4.5 18 72 3.7 49% 47% 

NAV3800AI 
CPU/RAM: 

I9-
9900K/16G 

8 

1 6 6 48 4.8 53% 57% 

2 4.2 8.3 66.4 4.8 52% 43% 

4 2.5 9.8 78.4 4.8 51% 36% 

註：請勿使用 4K攝影機進行辨識。 
 
 
效能測試: Aida車牌辨識及交通管理，使用 NVidia 
含車牌辨識 + 車牌顏色偵測 + 交通物件辨識 + 物件顏色分析 + 車廠辨識 + 行為辨識 

Nidia Geforce GTX 
1650-4G 

 PC: E3-1268L V5 CPU @2.4GHz 32G + NVidia 
OS: Windows10 IoT 
Stream:1080P 15FPS 
AI : 1.0.5.73 

引擎 總路數 車牌數 物件數量 總辨識/秒 RAM使用率 GPU使用率 CPU使用率 

總資源 6      80% 

車牌辨識 2 2  6.4 張(每秒) 辨識 / 路 
4.9G 81% 

 

交通辨識 4  4 3.4張(每秒) / 辨識 / 路 
 

 
 
口罩偵測 (對應機種 NAV6001AI-M) 
 
建議 1路辨識使用 

UHD630 

PC:  Intel NCU (I3-8109U +8G RAM + GPU) 
OS: Windows10 IoT, x64 
Stream:1080P 15FPS & 720P 15FPS 
AI : 1.0.5.77 

攝影機 攝影機 #1 攝影機 #2 攝影機 #3 攝影機 #4 GPU使用率 RAM使用率 CPU 使用率 

1080P  GPU 
15 -   43% 2.3 26% 

15 15   68% 2.3 52% 

 
建議 4路辨識使用 

UHD630 
PC: Intel (I5-8500 +8G RAM + GPU) 
OS: Windows10 IoT, x64 
Stream:1080P 15FPS & 720P 15FPS 

攝影機 攝影機 #1 攝影機 #2 攝影機 #3 攝影機 #4 GPU使用率 RAM使用率 CPU 使用率 

1080 GPU 5.3 6.3 10.8 5.3 69% 2.9 67% 
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使用 NVidia的 Aida 車牌辨識、口罩、交通管理（對應機種：NAV3400AI） 
 
4路辨識: 建議使用 Intel i7 CPU, 

Nvidia 2060S   1080P 15張/秒 3Mbit rate影像畫質  
 總路數 AI 物件辨識數 張 / 秒 / 路 (車牌或口罩) /秒/路 RAM 使用率 CUDA使用率 GPU 使用率 CPU 使用率 

車牌 + 物件 4 2 車牌 + 3 物件 4 8 4.9 78% 25% 46% 

口罩 + 物件 4 3 物件 5.4 10 5.1 71% 15% 46% 

 
效能測試: Aida車牌辨識及交通管理 (對應機種 NAV5108AI) 
 
8路辨識: 建議使用 Intel i9 CPU 

Nvidia 2060S  1080P 15FPS 3M 

總路數 車牌數目或 物件數目 AI 交通物件辨識數 車牌 / 秒 / Ch RAM 使用率 CUDA使用率 GPU 使用率 CPU使用率 

10 Ch ANPR 

1 - 5.8 7.2 33% 18% 42% 

2 - 11.5 7.5 38% 24% 48% 

3 - 17.6 7.5 53% 33% 56% 

4 - 22.1 7.4 60% 36% 60% 

9 Ch ANPR + 1 Ch 
Traffic Obj 

1 6 6 7.5 34% 16% 45% 

2 6 12 7.5 47% 23% 48% 

3 7.1 17.6 7.5 58% 30% 56% 

4 14.1 18 7.5 70% 32% 58% 

8 Ch ANPR + 2 Ch 
Traffic Obj 

1 6 6 7.3 43% 16% 47% 

2 7.1 11.8 7.4 55% 23% 50% 

3 9.3 17.2 7.4 68% 29% 57% 

4 12.6 14.3 7.4 80% 29% 56% 

7 Ch ANPR + 3 Ch 
Traffic Obj 

1 6 6 7.4 51% 18% 47% 

2 6.4 11.7 7.4 63% 24% 50% 

3 7.2 16.4 7.4 74% 29% 58% 

4 9.8 13.8 7.4 82% 28% 54% 

6 Ch ANPR + 4 Ch 
Traffic Obj 

1 6 6 4.8 60% 18% 51% 

2 6.4 11.5 4.9 71% 22% 54% 

3 7.3 15 4.9 83% 27% 54% 

4 7.7 13.1 4.9 83% 27% 52% 

5 Ch ANPR + 5 Ch 
Traffic Obj 

1 6 6 4.9 67% 19% 48% 

2 6.3 11.4 4.9 76% 23% 50% 

3 6 17.8 4.9 83% 26% 52% 

4 6 17.5 4.9 82% 27% 51% 

4 Ch ANPR + 6 Ch 
Traffic Obj 

1 6 6 4.9 78% 21% 50% 

2 5.7 13.2 4.9 82% 23% 50% 

3 5.2 22 5 82% 27% 56% 

4 5.2 21.9 5 83% 26% 52% 

3 Ch ANPR + 7 Ch 
Traffic Obj 

1 5.3 7.9 7 78% 20% 48% 

2 4.8 16.8 7.2 80% 22% 49% 

3 4.8 22.5 7.2 83% 23% 48% 

4 4.5 25.9 7.4 81% 26% 57% 
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2 Ch ANPR + 8 Ch 
Traffic Obj 

1 4.6 11.8 7.4 77% 20% 56% 

2 4.5 19.6 4.9 80% 22% 46% 

3 4.6 22.5 4.9 80% 22% 46% 

4 4.3 26.7 4.9 80% 22% 47% 

1 Ch ANPR + 9 Ch 
Traffic Obj 

1 4.3 14.4 4.9 78% 20% 42% 

2 4.2 21 4.9 77% 20% 42% 

3 4.4 20.3 4.9 80% 20% 42% 

4 4.2 30 4.9 78% 20% 40% 

10 Ch Traffic Obj 

1 4.5 - 4.9 82% 18% 40% 

2 4.4 - 4.7 79% 17% 38% 

3 4.3 - 4.7 78% 20% 40% 

4 4.3 - 4.8 77% 17% 37% 

註：請勿使用 4K攝影機進行辨識。 
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